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 ชุดไดร์สเตป็ปิ� งมอเตอร์ UIM240xx Series เป็นชุดขบัไดร์ที$
ขนาดเลก็แต่มากดว้ยประสิทธิภาพในการทาํงาน ออกแบบใหส้ามารถ
ประกอบเขา้กบัตวัมอเตอร์ในรุ่น 42 / 57 / 86 และ 110 ไดอ้ยา่งลงตวั 
โดยใชร่้วมกบัหนา้แปลน (Flange) ของแต่ละรุ่น และติดตั�งไดอ้ยา่ง
สวยงามดว้ยขนาดความหนาของชุดไดร์ไม่เกิน 14mm มีรุ่นใหเ้ลือก ใช้
งานตามค่าพิกดักระแสที$ตอ้งการ (2A / 4A และ 8A Max) ดว้ยเทคนิค
การควบคุมกระแสไดร์และลดค่าแรงดนักลบั (Back EMF) ส่งผลใหต้วั
มอเตอร์ยงัคงมีประสิทธิภาพในการทาํงานสูง แมว้า่จะหมุนที$ความเร็ว
สูงก็ตาม นอกจากนี�ยงัใชต้วัถงัแบบอลูมิเนียมเพิ$มความสามารถการ
ระบายความร้อนที$ดี และเพิ$มความแขง็แรงอีกดว้ย 

1. คุณสมบัตทิางเทคนิค 
1.1. มีรุ่นใหเ้ลือกใชง้านตามขนาดพิกดักระแส ดงันี�  

Model Function 

UIM24002 2A Peak Phase Current , สามารถปรับตั�งค่ากระแสใชง้านได ้0-2A 

UIM24004 4A Peak Phase Current , สามารถปรับตั�งค่ากระแสใชง้านได ้1.6-4A 

UIM24008 8A Peak Phase Current , สามารถปรับตั�งค่ากระแสใชง้านได ้2-8A 

1.2. แรงดนัใชง้านไดต้ั�งแต่ 10-40VDC (เฉพาะรุ่น UIM24002 ใชง้านไดต้ั�งแต ่10-35VDC) 
1.3. ขนาด 42.3mm x 42.3mm x 13.5mm (LxWxH) 
1.4. ออกแบบใหส้ามารถประกอบเขา้กบัตวัมอเตอร์ไดอ้ยา่งสวยงาม หรือสามารถใชง้านในแบบแยกอิสระได ้

(Standalone)  
1.5. สามารถกาํหนดความละเอียดในการหมุนไดที้$ 1 , 1/2 , 1/4 และ 1/16 (micro step resolution) 
1.6. มีฟังกช์นัลดค่ากระแสไดร์แบบอตัโนมติั 
1.7. วงจรขบัแบบ H-Bridge x 2 ชุด และควบคุมกระแสไดร์ดว้ยเทคนิค PWM 
1.8. มีสญัญาณควบคุมการขบัไดร์ (Enable/Shutdown input)  
1.9. วงจรรับสญัญาณอินพตุแบบออปโตไ้อโซเลเตอร์ จดัวงจรแบบ Common anode หรือใชส้ญัญาณอินพตุแบบ 

Active Low , “0” 
1.10. ตวัถงัอลูมิเนียม (Die-cast aluminiun) ทาํใหมี้การระบายความร้อนที$ดี และยงัเพิ$มความแขง็แรงอีกดว้ย 
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2. เทอร์มนิัลต่อสาย 

 
 
ขั�วต่อสายสญัญาณควบคุมและขั�วแรงดนัไฟ Supply 

 
 
ตาํแหน่งขั�วต่อสายมอเตอร์จะอยูด่า้นหลงัชุดคอนโทรลเลอร์ โดยมีขั�วต่อสายดงันี�  

Pad A+ / A- สายสญัญาณต่อไปยงัขดลวดเฟซ A ของสเตป็ปิ� งมอเตอร์ 
Pad B+ / B- สายสญัญาณต่อไปยงัขดลวดเฟซ B ของสเตป็ปิ� งมอเตอร์ 

 
เพื$อป้องกนัความเสียหาย ควรตรวจสอบความถูกตอ้งของขั�วของสเตป็ปิ� งมอเตอร์ โดยสามารถวดัไดด้ว้ยโอห์มมิเตอร์ 
หากวดัที$ขดลวดเฟซเดียวกนั เช่น A+ กบั A- หรือ B+ กบั B- จะวดัค่าความตา้นทานไดต้ํ$ากวา่ 100 โอห์ม และค่าความ
ตา้นทานที$วดัไดจ้ากขดลวดทั�งสองชุดจะมีค่าที$ใกลเ้คียงกนัดว้ย และหากเป็นการวดัค่าความตา้นของขดลวดต่างเฟซ
กนัระหวา่ง A(+/-) และ B(+/-) จะวดัค่าความตา้นทานไดม้ากกวา่ 100 กิโลโอห์ม หรือสูงมากจนวดัค่าไม่ได ้

 

  



UIM240xx Series / Parallel Port 

Miniature Integrated Stepper Motor Controller 

 

Micro Research Technology Ltd.,Part. , www.micro-research.co.th              3 

3. ตวัอย่างการต่อใช้งาน 

 
 
วงจรการต่อใชง้านคอ่นขา้งง่าย และสามารถต่อสญัญาณควบคุมร่วมกบัไมโครคอนโทรลเลอร์ไดโ้ดยตรงอีกดว้ย โดย
มีขาสญัญาณดงันี�  

• Direction กาํหนดทิศทางการหมุนของตวัสเตป็ปิ� งมอเตอร์ 

• Pulse กาํหนดจงัหวะการหมุนของตวัสเตป็ปิ� งมอเตอร์ หรือ ควบคุมความร็วในการหมุน 

• Enable ควบคุมการจ่ายกระแสใหก้บัขดลวดของตวัสเตป็ปิ� งมอเตอร์หรือหยดุจ่ายกระแส (Offline mode) 
โดยสามารถปล่อยลอยขาสญัญาณนี�ไดห้ากไม่ไดใ้ชโ้หมดหยดุจ่ายกระแส (Offline mode) ซึ$งจาํมีผลใหต้วั 
สเตป็ปิ� งมอเตอร์หมุนฟรีไดอ้ยา่งอิสระในโหมดนี�  
 

ดงันี�แสดงไวใ้นรูปจะสงัเกตเุห็นไดว้า่วงจรรับสญัญาณอินพตุต่างๆนั�น ต่อผา่นชุดออปโตไอโซเลเตอร์ เพื$อแยก
สญัญาณ ซึ$งแรงดนัไบอสั (Vcc) ที$ระดบัแรงดนั 3.3V-5.0V จะสามารถต่อใชง้านไดท้นัที สาํหรับแรงดนั Vcc ที$สูงกวา่
นี�หากกระแสที$ผา่นวงจรออปโตไอโซเลเตอร์ อยูร่ะหวา่ง 5-20mA ก็สามารถต่อใชง้านไดโ้ดยตรงเช่นกนั 
 
ในกรณีที$แรงดนั Vcc สูงกวา่ 5V และมีกระแสสูงกวา่ 20mA จาํเป็นที$จะตอ้งต่อตวัตา้นทานจาํกดักระแสเพิ$มเขา้ไปใน
วงจรดงัรูป โดยค่าความตา้นทานนี�จะตอ้งจาํกดักระแสที$ไหลผา่นวงจรออปโตไอโซเลเตอร์ไม่ใหสู้งกวา่ 20mA 
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4. คุณสมบัตทิางเทคนิค 

 

 



UIM240xx Series / Parallel Port 

Miniature Integrated Stepper Motor Controller 

 

Micro Research Technology Ltd.,Part. , www.micro-research.co.th              5 

5. ฟังก์ชันการใช้งาน 

5.1. Supply Voltage ชุดไดร์สเตป็ปิ� งมอเตอร์ UIM240xx Series สามารถใชง้านไดใ้นช่วงแรงดนัไฟฟ้าตั�งแต่ 12-
40VDC ยกเวน้รุ่น UIM24002 เท่านั�นที$มีช่วงแรงดนัไฟฟ้าใชง้านที$ 10-35VDC การใชง้านที$ช่วงแรงดนัไฟฟ้าสูง
จะช่วยใหป้ระสิทธิภาพการทาํงาน ในขณะหมุนที$ความเร็วสูงดียิ$งขึ�น แต่ก็จะมีผลต่อกาํลงังานสูญเสียและ
อุณหภูมิที$สูงมากดว้ยเช่นกนั ดงันั�นจึงตอ้งพิจารณาใหเ้หมาะสมต่อความเร็วสูงสุดที$ตอ้งการใชง้านดว้ย 

5.2. Automatic Current Reduction เป็นฟังกช์นัการลดกระแสขบัไดร์แบบอตัโนมติั โดยจะปรับลดค่ากระแสไดร์ลง
เหลือ 30% ของค่าสูงสุดที$ตั�งไว ้เมื$อสเตป็ปิ� งมอเตอร์หยดุหมุน และจะปรับเพิ$มขึ�นเองโดยอตัโนมติัเมื$อสเตป็ปิ� ง
มอเตอร์เริ$มหมุน สามารถเปิดใชฟั้งกช์นัการทาํงานนี�ไดด้ว้ยการปรับ DIP1 ไปที$ตาํแหน่ง ON  

5.3. Adjust Output Current การปรับตั�งค่ากระแสเอาตพ์ตุหรือกระแสขบัไดร์ตวัสเตป็ปิ� งมอเตอร์ ซึ$งควรจะปรับให้
สอดคลอ้งกบัพิกดักระแสของตวัสเตป็ปิ� งมอเตอร์ที$ใชง้าน โดยสามารถปรับตั�งไดจ้ากตวัตา้นทานปรับค่าได ้
(Potentiometer) ในการปรับตั�งค่าจะใชโ้วลท์มิเตอร์ สาํหรับวดัค่าแรงดนัที$ขั�ว Mapped voltage (Va) ซึ$งค่าแรงดนั
นี�จะเป็นสดัส่วนที$สอดคลอ้งกบัค่ากระแสเอาตพ์ตุดงันี�  
 

Model Mapped voltage , Va Output Current 

UIM24002 0 - 2V 0 ~ 2A 
UIM24004 0 – 4V 0 ~ 4A 
UIM24008 0 – 4V 0 ~ 8A 

 
หมายเหต ุ

� การวดัค่าแรงดนั Mapped voltage (Va) ตอ้งจ่ายไฟเลี�ยง (V+/GND) ใหก้บัชุดไดร์ UIM240xx Series 
ดว้ยและในการปรับค่ากระแสเอาตพ์ตุนี�  ไม่จาํเป็นตอ้งต่อตวัสเตป็ปิ� งมอเตอร์กบัชุดไดร์ 

� DIP1 ตอ้งปรับไวที้$ตาํแหน่ง OFF เพื$อยกเลิกการทาํงานของฟังกช์นั Automatic Current Reduction 
� หลงัจากปรับตั�งค่ากระแสเอาตพ์ตุเรียบร้อยแลว้ สามารถเปิดใชฟั้งกช์นั Automatic Current Reduction 

ไดต้ามปกติ 
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5.4. Micro Step Resolution การกาํหนดเลือกความละเอียดในการหมุนของสเตป็ปิ� งมอเตอร์ สามารถกาํหนดเลือกได ้ 
4 แบบจากการปรับตั�ง DIP switch ดงันี�  
 

 
 

6. Dimension 
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7. Installtion Guide 
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